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Betriebsanleitung

Diese Betriebsanleitung enthalt Sicherheitshinweise und soll den Anwender befahigen, die
Kompaktantriebe der Typenreihe M21 ... T zu installieren und in der Werkseinstellung zu
betreiben.

Darliberhinaus werden die verschiedenen Moglichkeiten der Ort- und Fernsteuerung, die
dazu angebotenen Bedien- und Parametriergerate sowie deren Anschlussmoglichkeiten
erlautert.

In der vorliegenden Betriebsanleitung sind Passagen, die Ihre besondere Aufmerksamkeit
erfordern, durch die nachfolgenden Symbole gekennzeichnet:
Bezeichnet eine allgemeine Warnung

Bezeichnet einen wichtigen Hinweis

Bezeichnet eine Warnung vor Hochspannung
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Sicherheitshinweise

Tatigkeiten aller Art sind nur von entsprechend geschultem Personal ausfihren
zu lassen.

Zum Heben sind, sofern vorhanden, die daflir vorgesehenen Tragdsen zu
verwenden.

Bei Nutzung der Tragosen sind keine mit dem Kompaktantrieb verbundenen Lasten mit
anzuheben.

Beim senkrechten Heben ist unkontrolliertes Rotieren zu vermeiden.

Vor der Installation ist der Kompaktantrieb einer Sichtkontrolle zur Feststellung von
moglichen Transportschaden an den Bauteilen sowie loser Befestigungsteile zu unterziehen.
Die Leistungsschildangaben sind zu Uberprifen.

Die Montage ist auf ebener Flache vorzunehmen, bei der Ankopplung der Arbeitsmaschine
ist auf exakte Fluchtung der Wellenachsen zu achten.

Bei Unterlegscheiben und/oder Dichtungen sowie Schutzteilen ist auf korrekte Montage zu
achten.

Der Kompaktantrieb steht bei Netzanschluss unter gefahrlicher Spannung. Die
unsachgemale Installation kann zum Ausfall des Antriebs und zu schweren
Personenschéaden bis hin zu todlichen Verletzungen fiihren.

Die Anweisungen dieser Betriebsanleitung sowie die jeweils geltenden nationalen und
internationalen Vorschriften sind exakt einzuhalten.

Das Beriihren spannungsfiihrender Teile ist lebensgefahrlich. Nach der Trennung
vom Netz sind bis zur Durchfuhrung von Arbeiten am Umrichter mindestens
4 Minuten zu warten.

ACHTUNG!

i Der Anwender bzw. der beauftragte Fachelektriker haben vqrantwortlich Zu sichern,
daR Erdung und weitere erforderliche SchutzmafRnahmen in Ubereinstimmung mit den
geltenden nationalen und o6rtlichen Vorschriften vorgenommen werden.
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Sicherheitsbestimmungen

1. Bei Reparaturen und Wartungsarbeiten ist die Stromversorgung des Kompaktantriebs zu
unterbrechen. Es ist zu tberprifen, ob die erforderliche Zeit von mindestens 4 min nach
der Unterbrechung verstrichen ist.

2. Es ist zu gewahrleisten, daf’ eine ordnungsgemafle Schutzerdung nach den einschlagigen
nationalen und értlichen Vorschriften erfolgt, der Benutzer gegen Leitungsspannung
geschiitzt und der Antrieb gegen Uberlastung abgesichert ist.

Fehlerstromschutzschalter, Mehrfachschutzerdung oder normale Erdung kénnen unter der
Vorraussetzung, dal} die ortlichen Sicherheitsnormen eingehalten werden, einen
zusatzlichen Schutz darstellen.

Im Falle eines Erdungsfehlers kann im Fehlerstrom ein Gleichspannungsanteil auftreten.
Bei Anwendung von ELCB-Relais sind die ortlichen Vorschriften zu beachten. Die Relais
missen zum Schutz von dreiphasigen Geraten mit Gleichrichterbriicke und fur
kurzzeitiges Ableiten im Einschaltmoment geeignet sein.

3. Der Ableitstrom gegen Erde betragt ca. 7 mA. Fir den Kompaktantrieb ist daher eine
dauerhafte Festinstallation und eine verstarkte Schutzerdung erforderlich.

f Warnung vor unbeabsichtigtem Anlaufen

. Der Motor kann mit einem digitalen Befehl, einem Busbefehl oder einem Sollwert
anqehalten werden, obwohl der Kompaktantrieb weiter unter Netzspannung steht.
Ist ein unbeabsichtigtes Anlaufen des Antriebs gemal den geltenden Bestimmungen fir
die Personensicherheit nicht zulassig, so sind die obengenannten Stoppfunktionen nicht
ausreichend.

2. Wahrend der Parametrierung des Antriebs kann dieser ohne Vorwarnung anlaufen.

3. Ein abgeschalteter Antrieb kann sich bei defekter Elektronik selbsttatig wieder einschalten.
I§in solches Wiedereinschalten kann auch dann auftreten, wenn eine kurzfristige
Uberlastung oder ein Fehler in der Versorgungsspannung beseitigt wurde.

Installationswerkzeuge

¢ 1 Kreuzschlitzschraubendreher
¢ 1 groRer Schraubendreher
¢ 1 kleiner Schraubendreher
e min. 2 Kabelverschraubungen

VerschraubungsgrofRen
Bei allen Typen M21 ... T mit P = 0,55 ... 3,0 kW 3 x M20x1,5
Bei allen Typen M21 ... Tmit P = 4,00 ... 7,5 kW 1 x M25x1,5; 2 x M20x1,5

Max. Kabelquerschnitte

Netzkabel 4,0 mm?/ 10 AWG
Steuerkabel 1,5 mm?/ 16 AWG
Kabel fur die serielle Kommunikation 1,5 mm?/ 16 AWG
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1. Mechanische Installation

Standort

Kompaktantriebe sind stets so aufzustellen, daf ein ausreichender Zugang fur
routinemanige Wartungsarbeiten gewahrleistet ist. Zur Sicherung einer ordnungsgemalien
Kihlung des gesamten Antriebs ist ein Mindestabstand von 30 mm von den
Lufteintrittséffnungen in der Lifterhaube bis zu einem festen Hindernis einzuhalten. Bei
Installation mehrerer Kompaktantriebe in unmittelbarer Nachbarschaft sind deren Abstande
so zu wahlen, dal® ein Ansaugen warmer Abluft durch benachbarte Antriebe sicher
ausgeschlossen werden kann.

ACHTUNG!

Umgebungstemperatur

Umgebungstemperatur 40 °C und der 24h-Durchschnittswert der

mm Umgebungstemperatur 35 °C nicht libersteigen. Hohere Umgebungstemperaturen
fihren zu einer Lebensdauerreduzierung des Umrichterteils, bzw. es ist eine
Leistungsreduzierung des Antriebs vorzunehmen
Die minimale Umgebungstemperatur fir den Betrieb des Antriebes betragt bei
Leistungsreduktion —10°C. Sollten die Temperaturen stark schwanken oder der
Antrieb nicht dauerhaft betrieben werden, so ist eine Membranverschraubung (s.
www.weidmueller.de) zu empfehlen. Sollte der Motor eine Betauung erfahren
haben, so kann durch Aktivierung der DC-Haltespannung (Par. 137) rechtzeitig vor
Inbetriebnahme oder auch dauerhaft bei Stillstand eine Motorheizung realisiert
werden.

% Zum Schutz vor Uberhitzung des Umrichterteils ist sicherzustellen, daR die

ACHTUNG!

Lager

nominelle Lagerlebensdauer betragt bei Ausnutzung von maximaler Belastung und
Umgebungstemperatur mindestens 20.000 h, fur Antriebe ohne axiale Zusatzlast und
Kupplungsabtrieb konnen mindestens 40.000 h erreicht werden.

" ! VEM Kompaktantriebe sind mit lebensdauergeschmierten Lagern ausqgerustet. Die

Montage von Ritzeln, Riemenscheiben, Kupplungen

Zum Aufbringen dieser Teile sind Aufzieh- oder Aufdrickvorrichtungen zu verwenden, auf
ordnungsgemale Absicherung aller beweglichen Teile ist zu achten.

Wellenstumpf flhrt zu Lagerschaden, zur Erhdhung des Lagergerauschs und zu
erheblich verringerter Lagerlebensdauer.

/\ Das Aufschlagen von Kupplungsteilen mit Hammer oder Faustel auf den
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2. Elektrischer Anschluss
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Bild 1

Alle Anschlussklemmen befinden sich im Unterteil des Umrichtergehauses. Nach Lésung
der 4 Befestigungsschrauben und Entfernung des Gehausedeckels sind die in Bild 1
dargestellten abnehmbaren Anschlussblécke X100 und X101 zu entfernen, um Zugang zu
den Netzanschlissen zu erhalten.

Zur Freilegung der Netzanschlisse L1, L2 und L3 nur die Ecke der schwarzen
Kunststoffabdeckung anheben.

ACHTUNG!

des Kompaktantriebs ist gefahrlich und kann zum Geréateausfall, zu schweren
Personenschaden oder sogar zu todlichen Verletzungen fihren.

A Nicht die gesamte Kunststoffabdeckung anheben oder abnehmen! Die Spannung

ACHTUNG!

Netzanschlisse L1, L2, L3
i Vergewissern Sie sich, daR die Netzversorgung der auf dem Leistungsschild des
Kompaktantriebs angegebenen Spannung entspricht.

Die drei Netzphasen mit den Klemmen L1, L2 , L3 und die Erdung mit der dafir
vorgesehenen Klemme verbinden, bei Leisj[_ungen von 0,55 bis 4,0 kW Netzkabel durch die
rechte, bei 5,5 und 7,5 kW durch die linke Offnung (M25x1,5) einfiihren.

Schraubenanzugsmomente

L1, L2, L3 Alle Typen M21R ... Tmit P = 0,55 ... 4,0 kW 0,5...0,6 Nm
L1, L2, L3 Alle Typen M21R ... Tmit P =550 ... 7,5 kW 1,2...1,5Nm
Erdschraube Alle Typen M21R ... TmitP =0,55 ... 7,5 KW 3,4 Nm
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ACHTUNG!

% Die Drehrichtung des Antriebs kann nicht durch Vertauschen der Phasen geandert
werden. StandardmaRig ist Rechts-/(Uhrzeiger-)drehsinn eingestellt. Eine Anderung
der Drehrichtung ist auf dem Programmierungswege moglich (siehe hierzu
Projektierungshandbuch).
Diese Programmierung ist nicht erforderlich, wenn der Antrieb Uber eine im
Abschnitt 3, Bild 2, vorgeschlagene Steuerbox betrieben wird, bei der Anschluss 5
von X101 werksseitig auf Start+Reversierung eingestellt ist.

Vorsicherungen

Fir alle Typen M21 ... TmitP = 0,55 ... 3,0 kW 16 A

Fir alle Typen M21 ... TmitP = 4,0...7,5 kW 25 A

Steuerungsanschlisse

Auskunft uber die Belegung der Anschlussblocke X100 und X101 erhalten Sie aus den
Tabellen Aund B

X100: Anschlussblock fiir Datenkommunikation

Anschluss-Nr. Funktion

1 P RS 485 fur den Anschluss
2 N RS 485 an Bus oder PC

3 5V DC Versorgung fir

4 ovDC RS-485-Bus
Tabelle A

X101: Anschlussblock fir analoge/digitale Steuersignale

Anschluss-Nr. Funktion Beispiel
1 Analogeingang (0 ... 20 mA) Istwertsignal
2 Analog (0 ... 10 V)-/Digitaleingang 2 Drehzahlsollwert
3 Digitaleingang (oder Impuls) 3 Quittieren
4 Digitaleingang (praziser Stopp) 4 Start
5 Digitaleingang (sonstiges) 5 Start+Reversierung
6 24-V-DC-Versorgung fur Digitaleingange
(max. 50 mA)
7 10-V-DC-Versorgung fur Potentiometer
(max. 15 mA)
8 0 V fur Anschlu3 1 ... 7 und 9
9 Analog (0 ... 20 mA)-/Digitalausgang Stérungsanzeige
Tabelle B

X102: Anschlussblock fiir Relaisausgabe

Anschluss-Nr. Funktion

1-2 SchlielRer (normalerweise offen)
1-3 Offner (normalerweise geschlossen)
Tabelle C
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RS-485-Schalter
Zum Anschluss einer seriellen RS-485-Kommunikationsschnittstelle missen beide Schalter

in die Stellung OFF gebracht werden.

LEDs

Der Kompaktantrieb ist mit fiinf Leuchtdioden (LEDs) versehen, die den Zustand des
Antriebs signalisieren:

LED 300 rot Stérungsabschaltung
LED 301 gelb Warnung

LED 302 grun Strom ein

LED 303-304 grun Kommunikation

EMV-gemaRe Installation

Zur Gewahrleistung einer EMV-gemalRen Installation sind abgeschirmte Steuerkabel
einzusetzen. Die Abschirmung ist an beiden Enden zu erden.

Bei der Montage sind verzwirbelte Abschirmlitzen (sog. Pigtails) zu vermeiden, da diese den
Abschirmeffekt bei héheren Frequenzen beeintrachtigen. Setzen Sie stattdessen Kabelbligel
ein.

3. Starten des Kompaktantriebs

Im Bild 2 ist die vom Werk vorbereitete Einstellung zum Betrieb des Kompaktantriebs tber
eine Steuerbox dargestellt (einen Uberblick iiber im Angebot befindliches Zubehér fiir Ort-
und Fernsteuerung sowie zur Parametrierung des Kompaktantriebes finden Sie in den
Punkten 4.1 und 4.2).

Anschliisse

j_ 1 X101 | 1: Analogeingang

o 2 2: Analogeingang *
- Quittieren (Drucktaster) > of[[3 3: Digitaleingang
- Start > o 4 4: Digitaleingang
- Start + Reversierung > o 5 5: Digitaleingang

v ° 6 6: 24 V DC - Versorgung
- Drehzahlsollwert 1..5kQ ° 7 7:10 V DC - Versorgung
| o 8 8:0V
o 9 9: Analogausgang **

* auch als Digitaleingang nutzbar  ** auch als Digitalausgang nutzbar

¢ Quittieren kurz betatigen, um Stérungsabschaltungen zu quittieren

o Start betatigen, um auf Betriebszustand zu wechseln

e Reversierung bedeutet Anderung der Drehrichtung (Linkslauf)

e Drehzahlsollwert (O ... 10 V) bestimmt die Drehzahl im Betriebszustand
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Netzstrom einschalten; LED 302 leuchtet griin (bei Profibusausfiihrung blinkt LED 303,
weitere Informationen Uber Profibus im Profibus-Handbuch);

Klemmen 4 und 6 an die Starttaste anschliefen;

bei Bedarf Klemmen 5 und 6 an Reversiertaste anschlief3en;

Klemmen 2, 7 und 8 an das Potentiometer anschlieRen;

mit der Starttaste den Kompaktantrieb anlaufen lassen;

mit dem Potentiometer die Drehzahl stellen;

bei Bedarf Reversiertaste zur Drehrichtungsumkehr schlie3en.

Der Kompaktantrieb steht bei Netzanschluss unter gefahrlicher Spannung. Die
unsachgemafe Installation kann zum Ausfall des Antriebs und zu schweren
Personenschaden bis hin zu tdédlichen Verletzungen fihren.

Deckel des Umrichtergehauses aufschrauben
(Anzugsmoment 2,2 ... 2,4 Nm)

Was tun, wenn der Antrieb nicht anlauft?

¢ Sicherstellen, daf® die urspriinglichen Parametereinstellungen (Werkseinstellung) nicht
verandert wurden. Werkseinstellung iber das Bedienfeld bzw. die serielle Schnittstelle
wiederherstellen.

¢ Sicherstellen, daf® auf der Tastatur des optionalen Bedienfelds kein [STOP]-Befehl
gegeben wurde (Ort-Stop). Ein Uber das Bedienfeld gegebener [STOP]-Befehl kann nur
mit der [START]-Taste auf dem Bedienfeld aufgehoben werden.

¢ Deckel des Umrichtergehduses abnehmen, um die durch eine Offnung in der inneren
Isolationsabdeckung sichtbaren LED zu prifen, siehe dazu Tabelle D.

WARNUNG !

/!\ Der Betrieb des Antriebs mit gedffnetem Deckel des Umrichtergehduses hat mit
auBerster Vorsicht zu erfolgen.

Grin Gelb Rot MaBnahme

LED 302 LED 301 LED 300

AUS AUS AUS Netzspannung einschalten (s. Pkt. 2.)

EIN AUS AUS Start- und Sollwertsignale einschalten (s. Pkt. 3.)
EIN AUS EIN Quittiertaster betatigen, LED 300 verléscht

EIN EIN EIN Netzspannung ausschalten, bis alle LEDs erléschen.

Nach dem Wiedereinschalten der Netzspannung ist
ein Quittierungssignal erforderlich

Tabelle D

(Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem Projektierungshandbuch und/oder dem
PROFIBUS-Handbuch)
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4. Steuerung des Kompaktantriebs

4.1. Ortsteuerung

e Bedienfeld

Der Kompaktantrieb ist als Option mit einem Ortlichen Bedienfeld 2 (Local Control Panel,
LCP 2) ausgestattet, das als vollstdndige Schnittstelle fir Bedienung und Uberwachung des
Kompaktantriebs dient.

o Bedienfeldinstallation
Das Bedienfeld LCP 2 ist an Klemme X100, 1-4 anzuschliel3en.

o Bedienfeldfunktionen

Die Bedienfeldfunktionen lassen sich in drei Bereiche aufteilen:
- Display

- Tasten zum Andern der Programmparameter

- Tasten fir Ort-Betrieb

_ Alle Datenanzeigen erfolgen Uber ein vierzeiliges

alphanumerisches Display, das im Normalbetrieb standig vier
Betriebsvariable und drei Betriebszustande anzeigen kann.
Wahrend des Programmiervorgangs werden alle Informationen
angezeigt, die fir eine schnelle und effektive Parametereinstellung
des Kompaktantriebs erforderlich sind. Als Ergédnzung zum Display
gibt es drei Leuchtanzeigen, und zwar flr das Anliegen der
Netzspannung, fir Warnung und Alarm.

Die Uber das Bedienfeld anderbaren Programmparameter des
Kompaktantriebs sind in die folgenden Parametergruppen
eingeteilt:

Gruppennummer Parametergruppe

Bedienung & Anzeige
Motoranpassung

Grenz- & Sollwerte

Ein- und Ausgange
Sonderfunktionen

Serielle Schnittstelle

Technische Funktionen

Die Wahl von Parametergruppen und Einzelparametern ist in diesem Abschnitt im Punkt
Funktion der Bedientasten erlautert, die vollstdndige Parameterliste finden Sie am Schluss
dieser Anleitung im Punkt 5.

O WNPEFO

(Informationen zu den Parametergruppen 800 und 900 fir PROFIBUS entnehmen Sie bitte dem Profibushandbuch).
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¢ Display

Das Display ist hintergrundbeleuchtet, besitzt insgesamt vier alphanumerische Zeilen und ein
Feld zum Anzeigen der Drehrichtung (Pfeil) sowie des aktuellen Parametersatzes (Setup),
auerdem erfolgt die Anzeige des Parametersatzes, in dem der Anwender evt.
programmiert.

12345678901234567890

12345678

12345678901234567890
12345678901234567/890

Die 1. Zeile zeigt im normalen Betriebszustand standig bis zu drei MeRwerte oder einen
erlauternden Text zur 2. Zeile an.

Die 2. Zeile zeigt unabhangig vom Zustand (aufder bei Alarm oder Warnung) standig eine
Betriebsvariable mit der entsprechenden Einheit an.

Die 3. Zeile ist normalerweise leer und dient im Mentimodus zur Anzeige der gewahlten
Parameternummer oder Parametergruppennummer und -namen.

Die 4. Zeile dient im Betriebszustand zur Anzeige eines Zustandstextes oder im
Datenanderungsmodus zur Anzeige des Wertes des gewahlten Parameters.

m Die Drehrichtung des Motors wird durch einen Pfeil angezeigt. AuRerdem erfolgt
die Anzeige des im Parameter 004 gewahlten aktuellen Parametersatzes. Bei
SETUP programmierung eines von dem aktuellen abweichenden Parametersatzes
'1 2 erscheint die Nummer des programmierten Parametersatzes an der rechten Seite,
wobei dieser zweite Satz blinkend angezeigt wird.

e Leuchtanzeigen

Ganz unten im Bedienfeld gibt es eine rote Alarmleuchte, eine gelbe Warnleuchte sowie eine
grine Leuchte zur Signalisierung der anliegenden Spannung.

O ALARM O WARNING O ON

rot gelb gran

Bei Uberschreitung bestimmter Grenzwerte wird die Alarm- und/oder Warnleuchte
zusammen mit einem Zustands- und Alarmtext im Bedienfeld aktiviert. Die griine
Leuchtdiode ,ON* zeigt an, wenn am Kompaktantrieb eine Spannung anliegt, gleichzeitig ist
auch die Hintergrundbeleuchtung des Displays eingeschaltet.
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¢ Bedientasten

Die Bedientasten sind nach Funktionen aufgeteilt, wobei die Tasten
zwischen dem Display und den Leuchtanzeigen fir die
Parametereinstellung und die Auswahl der Displayanzeige im
Normalbetrieb benutzt werden.

Die Tasten fur den Ort-Betrieb befinden sich unterhalb der
Leuchtanzeigen.

e Funktion der Bedientasten

ey

DISPLAY

STATUS

F EEEEEEEE——

QLNCK

MEML

oo

B

= ]

CHAMNGE
DATA

e

CAMCEL

OK

A
<
>

[DISPLAY / STATUS] dient zur Wahl der Dispayanzeigeart oder zum
Zuriickwechseln auf Displaymodus, entweder aus dem Schnellmenimodus
oder dem Menudmodus.

[QUICK MENU] dient zum Programmieren der zum Schnellmenimodus

gehorigen Parameter. Zwischen Schnellmenimodus und Menimodus kann
direkt gewechselt werden.

[MENU] dient zum Programmieren samtlicher Parameter. Es kann direkt
zwischen Menimodus und Schnellmenimodus gewechselt werden.

[CHANGE DATA] dient zum Andern des im Meniimodus oder
Schnellmenimodus gewahlten Parameters.

[CANCEL] wird benutzt, wenn eine Anderung des gewahlten Parameters nicht
ausgefuhrt werden soll.

[OK] dient zum Bestéatigen einer Anderung eines gewahlten Parameters.

[+/-] dient zur Wahl eines Parameters, zur Anderung des gewahlten
Parameters oder zur Anderung der Anzeige in Zeile 2.

[<>] dient zur Wahl der Parametergruppe sowie zum Versetzen des Cursors
bei Anderung numerischer Parameter.

[STOP / RESET] dient zum Anhalten oder Quittieren (Reset) des

STOP Kompaktantriebs nach einer Stérung (Trip). Der Taster kann Gber Parameter
reseT | 014 aktiv oder inaktiv geschaltet werden. Bei Aktivierung der Stoppfunktion
blinkt Zeile 2, und es muss [START] betatigt werden.
Mai 2004 13
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ACHTUNG!

angeschlossenem LCP2 verhindert. Der Neustart ist nur mit Taster [START] auf LCP2

! Durch Driicken von [STOP / RESET] wird der Motorlauf auch bei nicht
mdglich.

[JOG] hebt die Ausgangsfrequenz zugunsten einer voreingestellten Frequenz
auf, solange die Taste gedrickt gehalten wird. Diese Taste kann Gber
Parameter 015 aktiv oder inaktiv geschaltet werden.

1S

a——a] [FWD /REV] dient zum Wechseln der Motordrehrichtung. Diese wird durch

FDW einen Pfeil im Display angezeigt, jedoch nur im Ortbetrieb. Die Taste kann mit
REV. Parameter 016 auf blockiert oder wirksam eingestellt werden (Parameter 013

mufd auf [1] oder [3] und Parameter 200 auf [1] eingestellt werden.

[START] dient zum Starten des Kompaktantriebs nach einem Anhalten Uber
START die [STOP] — Taste. Die Taste ist immer aktiv, kann jedoch einen Uber die
Klemmreihe erteilten Stoppbefehl nicht aufheben.

ACHTUNG!

Einstellung des Frequenzumrichters auf Ort-Betrieb , als auch bei Einstellung tber
Parameter 002 auf Fernbedienung aktiv. Ausgenommen ist [FWD/REV], diese Taste
EEl st nur im Ort-Betrieb aktiv .

Wenn die Tasten fir Ort-Steuerung aktiv geschaltet wurden, sind sie sowohl bei
i

ACHTUNG!

014 blockiert eingestellt, kann der Kompaktantrieb zwar gestartet, jedoch nur durch

Wurde keine externe Stoppfunktion gewahlt und der Taster [STOP] Uber Parameter
i
% Unterbrechung der Versorgungsspannung zum Motor gestoppt werden.

¢ Anzeigezustande des Displays

Das Display hat mehrere verschiedene Anzeigezustande (siehe hierzu Ubersicht Seite 19) ,
je nachdem, ob der Kompaktantrieb im Normalbetrieb arbeitet oder ob er sich im
Programmiermodus befindet.

¢ Displaymodus

Im Normalbetrieb kdnnen nach Wahl bis zu vier
verschiedene Betriebsvariable angezeigt werden: In
VAR 2 Zeile 1 die Variablen 1.1, 1.2 und 1.3 ; in Zeile 2 die
Variable 2. In Zeile 4 kdnnen dartber hinaus noch der
augenblickliche Betriebszustand bzw. eingetretene
Alarm- und Warnzustande angezeigt werden.

VAR11 VAR12 VAR13

STATUS
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¢ Displaymodus — Wahl des Anzeigezustandes

VEM motors Thurm GmbH

Im Zusammenhang mit der Wahl des Anzeigezustandes im Displaymodus gibt es drei
Moglichkeiten: |, Il und lll. Die Wahl des Anzeigezustandes bestimmt die Anzahl der
ausgegebenen Betriebsvariablen.

Anzeigezustand I: |

Zeile 1

Parametername Datenwert Parametername
fur Betriebsvariable fur 3 Betriebsvariable fur 3 Betriebsvariable
in Zeile 2 in Zeile 1 in Zeile 1

Die nachstehende Ubersicht gibt an, welche Betriebsvariablen den Variablen in der ersten
und zweiten Zeile des Displays zugeordnet werden kénnen (siehe Parameter 009):

Betriebsvariable Einheit
Sollwert [%0]
Sollwert [Einheit]
Istwert [Einheit]
Frequenz [Hz]
Frequenz x Skalierung [-]
Motorstrom [A]
Drehmoment [%]
Leistung [kW]
Leistung [PS]
Motorspannung [V]
Zwischenkreisspannung [V]
Thermische Belastung des Kompaktantriebs [%0]

Betriebsstunden

[h]

Eingangszustand digitaler Eingang

[Binarcode]

Externer Sollwert [%0]
Zustandswort [Hex]
Kihlkorpertemperatur [°C]
Alarmwort [Hex]
Steuerwort [Hex]
Warnwort 1 [Hex]
Warnwort 2 [Hex]
Analogeingang 1 [mA]
Analogeingang 2 [V]

Die Betriebsvariablen 1.1; 1.2 und 1.3 in der ersten Zeile und die Betriebsvariable 2 in der
zweiten Zeile werden Uber die Parameter 009, 010, 011 und 012 ausgewahlt.

- Anzeigezustand I:

Dieser Anzeigezustand ist Standard nach Inbetriebnahme oder Initialisierung.

FREQUENZ

50,

BETRIEB

0 Hz

Hier erscheint in Zeile 2 der Datenwert einer Betriebs-
variablen mit der dazugehdrigen Einheit. In Zeile 1
erscheint ein erlauternder Text zur Zeile 2, vgl. hierzu
die Ubersicht. Im Beispiel wurde (iber Parameter 009
die Frequenz als Variable gewahlt. Im Normalbetrieb
kann eine andere Variable durch Betatigen der Tasten
[+ / -] unmittelbar ausgegeben werden.
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- Anzeigezustand II:

Wechsel zwischen den Anzeigezustanden | und Il durch Betatigen der Taste [DISPLAY /
STATUS].

In diesem Zustand erscheinen samtliche Datenwerte
2430%  30,20% 138A far vier Betriebsvariablen mit der dazugehorigen
50. 0 Hz Einheit, vgl. Ubersicht. Im Beispiel wurden jeweils
’ Frequenz, Sollwert, Drehmoment und Strom als
Variablen in der ersten und zweiten Zeile gewahlt.
BETRIEB

- Anzeigezustand IlI:

Dieser Anzeigezustand wird aufgerufen, solange die Taste [DISPLAY / STATUS] gedruckt
gehalten wird. Beim Loslassen der Taste erfolgt der Rucksprung zum Anzeigezustand I,
wenn die Taste langer als ca. 1 s gedruckt wurde.

Hier werden die Parameterbezeichnungen und

REF% MOMENT%  STROM Einheiten der Betriebsvariablen in der ersten Zeile
ausgegeben. Die Betriebsvariable in Zeile 2 bleibt
5070 HZ unverandert.

BETRIEB

¢ Schnellmeniimodus im Vergleich zum Menumodus

Die Kompaktantriebsreihe kann fur Aufgaben praktisch aller Art eingesetzt werden, so dal}
eine relativ groRe Anzahl Parameter zur Verfligung steht. Bei dieser Reihe kann jedoch
zwischen zwei Programmierungsarten gewahlt werden, einem Menimodus und einem
Schnellmenimodus.

- Meniimodus

Dieses Meni ermdglicht die Anwahl und Anderung samtlicher Parameter nach eigener Wahl.
Allerdings werden je nach gewahlter Konfiguration (Parameter 100) einige Parameter
"ausgeblendet", z.B. sind bei mangelnder Istwertrtickflihrung sadmtliche PID-Parameter
verborgen.

Aulder seinem Namen besitzt jeder Parameter auch eine Nummer, die unabhangig von der
Programmierungsart immer gleich bleibt. Im Menlimodus sind die Parameter nach Gruppen
aufgeteilt, wobei (von links aus gesehen) die erste Stelle der Parameternummer die
Gruppenzugehorigkeit des betreffenden Parameters angibt.

Unabhangig von der Programmierungsart sind Anderungen von Parametern sowohl im
MenUmodus als auch im Schnellmenimodus wirksam und sichtbar.
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¢ Schnellkonfiguration mit Hilfe des Schnellmeniis

Das Schnellment wird durch Betéatigen der Taste [QUICK MENU] gestartet, worauf im Display
folgendes erscheint:

In der untersten Zeile werden Parameterbezeichnung und —

QUICK  MENU XVONY nummer sowie Status/Wert des ersten Parameters beim

50.0 Hz Schnellmem’_jl angezeigt. Beim ersten Starten des Schnellmenis
’ nach dem Einschalten des Gerats beginnen die Anzeigen stets

001 SPRACHE in Position 1, siehe dazu auch nachstehende Ubersicht.

DEUTSCH

e Parameterwahl

Die Wahl der Parameter erfolgt mittels der Tasten [+/-]. Folgende Parameter sind verfugbar:

Position Nummer Parameter Einheit
1 001 Sprache

2 200 Drehrichtung

3 101 Drehmomentkennlinie

4 204 Minimaler Sollwert [Hz]
5 205 Maximaler Sollwert [Hz]
6 207 Rampenzeit auf [s]
7 208 Rampenzeit ab [s]
8 002 Ort-/Fernbedienung

9 003 Sollwert Ort

10 500 Busadresse

¢ Meniimodus

Dieser wird durch Betéatigen der Taste [MENU] gestartet, woraufhin im Display folgendes erscheint:

In der 3. Zeile des Displays werden Parametergruppennummer
FREQUENZ und -name angezeigt.

50,0 Hz

0.. BEDIEN. & ANZEIGE
STATUS

e Parametergruppen

Nachdem die gewilinschte Parametergruppe mit den Tasten [< >] eingestellt wurde, kann jeder
einzelne Parameter mit den Tasten [+ / -] gewahlt werden:
FREQUENZ . . . .

In der dritten Zeile des Displays erscheinen Parameternummer
50,0 Hz und -bezeichnung; der Status bzw. Wert des gewahlten

001 SPRACHE Parameters erscheint in der vierten Zeile.

DEUTSCH
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e Andern von Daten

Unabhangig davon, ob ein Parameter im Schnell- oder im normalen Menimodus aufgerufen wurde, ist
die Vorgehensweise zum Andern von Daten die gleiche. Durch Betétigen der Taste [CHANGE DATA]

wird die Anderung des gewahlten Parameters ermdglicht, woraufhin der Unterstrich des Parameters in
Zeile 4 blinkt. Die Vorgehensweise bei der Datenanderung hangt davon ab, ob der gewahlte Parameter
einen numerischen Datenwert oder einen Textwert enthalt.

e Andern eines Textwertes

Handelt es sich bei dem gewahlten Parameter um einen Textwert, so ist dieser Uber die Tasten [+ / -]
anderbar.

In der untersten Zeile des Displays erscheint der Textwert, der
FREQUENZ beim Quittieren mit [OK] abgespeichert wird.

50,0 Hz

001 SPRACHE
DEUTSCH

e Andern einer Gruppe numerischer Datenwerte

Stellt der gewahlte Parameter einen numerischen Datenwert dar, so ist der gewlnschte Datenwert mit
den Tasten [<>] zu wahlen:

. FREQUENZ .
I

50,0 Hz N

207 RAMPE AUF 1
3.00s

Danach kann der gewahlte Wert beliebig mit den Tasten [+ / -] gedndert werden.

. FREQUENZ .

50, 0 Hz N

207 RAMPE AUF 1
450 s

Der gewahlte Datenwert wird in der untersten Displayzeile
blinkend angezeigt. Das Einlesen (Speichern) dieses Wertes
erfolgt nach Quittierung mit der [OK] — Taste.
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e Meniistruktur
DISPLAYMODUS

VARL11 VARIZ VARL3

VAR 2 sk
DISPLAY KMEML CILNCE DISFLAY
STATUS MEML STATLS
MENUMODUS SCHMELLMENUMODUS

QUICKMENU X von Y

50.0 Hz SE'ET.TP

Wahl des A Wahl der
Pararmeters V Gruppe

DATENMODUS

FREQUENZ Ok
50.0 Hz

001 SPRACHE CANCEL
DEUTSCH

CHANGE
DATA

CHAMGE
DATA

DATENANDERUNGSMODUS DATENANDERUNGSMODUS

FREQUENZ FREQUENZ

50.0 Hz £ 50.0 Hz

001 SPRACHE 001 SPRACHE
REUTSCH Wahl des LEUTSCH

Datenwertes
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e Steckersatz

zur Herstellung einer Steckverbindung zwischen Umrichter (Klemmenleiste X100) und LCP2, wobei
das Kabel fur Steckersatz verwendet wird:

e Service — Steckersatz

zum gleichzeitigen Betrieb des Kompaktantriebs tber LCP2 und PROFIBUS bei Verwendung des
Kabels flr den bereits angefihrten Steckersatz:
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e Ferneinbausatz

in Form des Bedienfelds LCP2 mit Kabel fur Steckersatz (ca. 2 m)

Farbcode Klemme X100/ D-Sub-Pin
gelb 1 8
grin 2 9
rot 3 2
blau 4 3

- 1234

Bedienfaldtir
Bedienfeld

TEimm 28, 3mm

1 4o X0, 3mm
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Wenn im Parameter 002 die Fernbedienung gewahlt wurde, kann der Kompaktantrieb wahlweise bzw.
in Kombination wie folgt betrieben werden:

4.2. Fernsteuerung

- Uber die serielle Schnittstelle mit Nutzung der [START]-Taste, sofern keine Stoppbefehle tiber
die digitalen Eingange bzw. die serielle Kommunikations-schnittstelle zugefuhrt wurden. Die
Tasten [STOP], [JOG] und [RESET] sind bei Aktivierung Uber die Parameter 014, 015 und 017
ebenfalls zur Steuerung verwendbar.

- Uber die Steuerklemmen X101 mit den folgenden Méglichkeiten:

o Sollwertvorgabe 0 ... 10 V Uber die Klemme 2

o Sollwertvorgabe tUber ein im Angebot befindliches und in eine Kabelverschraubung des
Umrichters einschraubbares Sollwertpotentiometer, das die Gleichspannungsversorgung
10 V des Umrichters an Klemme 7 nutzt und wie folgt anzuschlieRen ist:

Farbcode Klemme Funktion
schwarz 2 Sollwert/Schleifer
rot 7 +10V

blau 8 Masse

o Sollwertvorgabe Uber das ebenfalls im Angebot befindliche Handbedienterminal LOP

Local Operation Pad (LOP) Befestigungselement

2 lii,ll
(S
s U I
o
]
[
o
= 7
[
o
= [ 8
|
o [1] L (ess
o [ i
I T v
1
19.8
l
7 1

Anschlul wie folgt:

Farbcode Klemme Funktion

weild 2 Sollwert

braun 3 Quittierung

grau/orange 4 s. Tabelle unter Taster |
grin 5 s. Tabelle unter Taster I
rot 6 +24 V

gelb 7 +10V

blau 8 Masse
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Taster | (Start)

VEM motors Thurm GmbH

Taster Il (Start)

Taster O (Stopp)

Funktion 1 — Doppelrichtungsbetrieb

Stopp (und Quittierung -

Gewunschte Betriebsmodi in Parameter-
satzen 1 und 2 (mit Par. 004 — 006) wahlen.
Parameter 335 = 18 (Parametersatzwahl)

Parametersatz 1

Parametersatz 2

(graues Kabel anschlieBen): Vorwartslauf Ruckwartslauf - bei Abschaltung)
Keine Anderung der Werkseinstellung

Funktion 2 — Doppelmodusbetrieb

(oranges Kabel anschlieen): Lauf mit Lauf mit Stopp (und Quittierung ~

- bei Abschaltung)

Funktion 3 — Doppeldrehzahlbetrieb
(oranges Kabel anschlieBen):
Parameter 335 = 13 (Jogging)

Lauf mit
eingestelltem
Sollwert (+/-)

Lauf
mit 10 Hz
Festdrehzahl

Stopp (und Quittierung ~
- bei Abschaltung)

e braunes Kabel nicht anschlieBen, wenn keine Quittierung erforderlich ist
° ** oder Parameter 213 einstellen

Beim Einschalten der Spannung befindet sich das Gerat immer im Stoppmodus. Beim Ausschalten der
Spannung wird der eingestellte Sollwert gespeichert. Wird ein permanenter Startmodus gewinscht,
sind die Klemmen 4 und 6 miteinander zu verbinden. Das graue Kabel wird dabei nicht an Klemme 4
angeschlossen. Damit wird die Stoppfunktion auf dem Handbedienterminal blockiert.

ACHTUNG!

i
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5. Parameterliste

Funktionen fir die Programmierung, Steuerung und Uberwachung iiber Bus (PROFIBUS) oder PC

Motorleistung

XX, XX kW - abh. v. Gerat

Funktion Einstellwert/Wert Werkseinstellung Parameter Nr.
Sprachauswabhl 6 Englisch Parameter 001
Betriebsart (Ort/Fern) 2 Fernbedienung Parameter 002
Ort Sollwert 000,000 Parameter 003
Aktiver Parametersatz 4 Satz 1 Parameter 004
g’ Parametersatz, Programm 4 Aktueller Satz Parameter 005
S  Kopieren von Parametersatzen 4 Keine Kopie Parameter 006
S Bedienfeldkopie 4 Keine Kopie Parameter 007
5 Displayskalierung der Motorfrequenz 100 Parameter 008
3 Displayzeile 2 24 Frequenz [Hz] Parameter 009
- Displayzeile 1.1 24 Sollwert [%] Parameter 010
c Displayzeile 1.2 24 Motorstrom [A] Parameter 011
3 Displayzeile 1.3 24 Leistung [kW] Parameter 012
%‘ Sollwert ORT Modus/ 5 Ort digitale Steuerung
'8 Konfiguration wie Parameter 100 /wie Parameter 100 Parameter 013
L Taster Stopp 2 Wirksam Parameter 014
O  Taster JOG Festdrehzahl 2 Blockiert Parameter 015
Taster Reversierung 2 Blockiert Parameter 016
Taster Reset 2 Wirksam Parameter 017
Eingabesperre 2 Dateneingabe wirksam Parameter 018
Netz-ein-Modus beim 3 Stopp, Ort-Sollwert Parameter 019
Einschalten wurde gespeichert
Konfiguration 2 Drehzahlsteuerung mit Parameter 100
Schlupfkompensation
Drehmomentkennlinie 4 Konstantes Moment Parameter 101

Parameter 102

Motorspannung XX, XXV - abh. v. Gerat Parameter 103
6 Motorfrequenz XX, XX Hz - abh. v. Gerat Parameter 104
© Motorstrom XX, XX A - abh. v. Gerat Parameter 105
= Motornenndrehzahl XX U/Min.- abh. v. Gerat Parameter 106
- Resonanzdampfung aus — 100% aus Parameter 117
g Gleichspannungsbremszeit 0,0 (aus) - 60 s 10,0 s Parameter 126
o Einschaltfrequenz 0,0 Hz — fmAX 0,0 Hz Parameter 127
€  Gleichspannungsbremse
&  Thermischer Motorschutz 2 Wirksam Parameter 128
&  DC-Bremsspannung 0-100 % 0% Parameter 132
‘© Startspannung 0,00 - 100,00 V Abhangig vom Motor Parameter 133
o Startkompensation 0,0 - 300,0% 100,0% Parameter 134
U/f-Verhaltnis 0,00 - 20,00 V/Hz Abhangig vom Motor Parameter 135
Schlupfkompensation -500,0 - +500,0% 100,0% Parameter 136
DC-Haltespannung 0 - 100% 0% Parameter 137
Bremsabschaltfrequenz 0,5-132 Hz 3,0Hz Parameter 138
Bremseinschaltfrequenz 0,5-132 Hz 3,0Hz Parameter 139
Drehrichtung 3 Beide Drehrichtungen / Parameter 200
(0-132 Hz)
g Min. Ausgangsfrequenz (fMiN) 0,0 Hz - fMAX 0,0 Hz Parameter 201
® Max. Ausgangsfrequenz (fMAX) fMIN - fBEREICH fBEREICH (132 Hz) Parameter 202
E Sollwert-/Istwertbereich Min. - max./-max. - +max. Min. - Max. Parameter 203
g Minimaler Sollwert -100.000,000 - Refmax 0,000 Parameter 204
= Maximaler Sollwert RefmiN - 100.000,000 50,000 Parameter 205
o Rampenzeit auf 1 0,15 - 3600,00 s 3,00s Parameter 207
'g Rampenzeit ab 1 0,15 - 3600,00 s 3,00s Parameter 208
3 Rampenzeit Festdrehzahl 0,15 - 3600,00 s 3,00s Parameter 211
— Rampenzeit ab, Schnellstopp 0,15 - 3600,00 s 3,00s Parameter 212
8 Frequenz Festdrehzahl 0 Hz - fmMAX 10,0 Hz Parameter 213
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Funktion

Einstellwert/Wert

Werkseinstellung

Parameter Nr.

Sollwertfunktion 2 Addieren Parameter 214
Festsollwert 1 -100,00% - +100,00% 0,00% Parameter 215
Festsollwert 2 -100,00% - +100,00% 0,00% Parameter 216
Frequenzkorrektur auf/ab 0,00 - 100,00% 0,00% Parameter 219
Stromgrenze fur Min. - max. Grenzwert Max. Grenzwert Parameter 221
motorischen Betrieb %von INOM
Frequenzausblendung, Bandbreite 0 (aus) - 100% 0% Parameter 229
Frequenzausblendung 1 0,0- 132 Hz 0,0 Hz Parameter 230
Frequenzausblendung 2 0,0- 132 Hz 0,0 Hz Parameter 231
Festsollwert 1 -100,00% - +100,00% 0,00% Parameter 241
Festsollwert 2 -100,00% - +100,00% 0,00% Parameter 242
Festsollwert 3 -100,00% - +100,00% 0,00% Parameter 243
Festsollwert 4 -100,00% - +100,00% 0,00% Parameter 244
Festsollwert 5 -100,00% - +100,00% 0,00% Parameter 245
Festsollwert 6 -100,00% - +100,00% 0,00% Parameter 246
Festsollwert 7 -100,00% - +100,00% 0,00% Parameter 247
Zeit nach Sollwertfehler 1-99s 10s Parameter 317
Funktion nach Sollwertfehler ~ Aus/Stopp u. Aus Parameter 318
Abschaltung
o X102 Relaisfunktion 13 Unit bereit Parameter 323
g’ Pulsistwert/-sollwert, 100 - 70000 Hz 5000 Hz Parameter 327
1S max. Frequenz
8’ Klemme 1, Analogeingangsstrom 3 Ohne Funktion Parameter 331
3 Klemme 2, Digitaleingang 25 Sollwert Parameter 332
< Klemme 3, Digitaleingang 25 Quittieren Parameter 333
'g Klemme 4, Digitaleingang 24 Start Parameter 334
3 Klemme 5, Digitaleingang 23 Start +Reversierung Parameter 335
& Klemme 1, min. Skalierung 0,0-20,0 mA 0,0 mA Parameter 336
ig Klemme 1, max. Skalierung 0,0 - 20,0 mA 20,0 mA Parameter 337
Klemme 2, min. Skalierung 0,0-10,0V 0,0V Parameter 338
Klemme 2, max. Skalierung 0,0 - 10,0V 10,0V Parameter 339
Ausgangsfunktionen 21 Ohne Funktion Parameter 340
Bremsfunktion Aus/ Wechsel- Aus Parameter 400
spannungsbremse
Energiesparmodus 0 —300s Aus Parameter 403
Energiesparfrequenz fmin — Par. 407 0 Hz Parameter 404
Quittierfunktion 11 Manuell quittieren Parameter 405
Boost-Sollwert 1-200% 100% Parameter 406
Energiestartfrequenz Par. 404 — fMax 50 Hz Parameter 407
Taktfrequenz 1,5-14,0 kHz Abhangig vom Geréat Parameter 411
Variable Taktfrequenz 3 Temperaturabhangige Parameter 412
Taktfrequenz
Ubermodulationsfunktion Aus/Ein Ein Parameter 413
5 Minimaler Istwert -100.000 - FBMAX 0,000 Parameter 414
€ Maximaler Istwert FBMIN - 100.000 1500 Parameter 415
-‘g Anzeigewert 42 % Parameter 416
-é Prozefd PID normal/invers Regelung Normal/invers Parameter 437
s  ProzeR PID anti windup Blockiert/Wirksam Wirksam Parameter 438
E ProzelR PID Startfrequenz fMIN - fMAX fmMIN Parameter 439
5 Prozeld PID Proportional- 0,00 (aus) - 10,0 0,01 Parameter 440
g verstarkung
) Prozel PID Integrationszeit 0,01 - 9999 s (aus) 9999 s Parameter 441
Prozel PID Differentiationszeit 0,00 (aus) - 10,0 s 0,00 s Parameter 442
Prozel PID Diff.verstark.grenze 5 - 50 5 Parameter 443
Prozel PID Tiefpalfilterzeit 0,1 - 10,00 s 0,1s Parameter 444
Motorfangschaltung 4 Blockiert Parameter 445
Schaltmuster 2 SFAVM Parameter 446
Istwertrickflihrung Linear/Quadratwurzel Linear Parameter 461
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Funktion Einstellwert/Wert Werkseinstellung/

Parameter Nr.

Busadresse 1-126 1

Parameter 500

Typenschild: FC-Motortyp Abhangig vom Gerat
Typenschild: Software-Version Nr. Abhangig vom Gerat
Typenschild: Bedienfeld-Ident.nr. Abhangig vom Gerat
Typenschild: Datenbank- Abhéangig vom Gerat
Identifikationsnummer
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Baudrate 300 - 9600 Baud/6 9600 Baud Parameter 501
Motorfreilauf 4 Logisch oder Parameter 502
Schnellstopp 4 Logisch oder Parameter 503
Gleichspannungsbremse 4 Logisch oder Parameter 504
Start 4 Logisch oder Parameter 505
Reversierung 4 Logisch oder Parameter 506
Parametersatzwahl 4 Logisch oder Parameter 507
Drehzahlwahl 4 Logisch oder Parameter 508
Bus-Festdrehzahl 1 0,0 - fmMAX 10,0 Hz Parameter 509
Bus-Festdrehzahl 2 0,0 - fmMAX 10,0 Hz Parameter 510
Telegrammprofil Profidrive/FC Drive FC Drive Parameter 512
Bus-Timeout-Zeit 1ls Parameter 513
Bus-Timeout-Funktion 6 Aus Parameter 514
c Datenanzeige: Sollwert XXX, X Parameter 515
.‘g Datenanzeige: Sollw.einheit  Hz/rpm (U./Min.) Parameter 516
g Datenanzeige: Istwert Parameter 517
= Datenanzeige: Frequenz Hz Parameter 518
S Datenanzeige: Hz Parameter 519
€ Frequenz x Skalierung
S Datenanzeige: Strom A x 100 Parameter 520
!o Datenanzeige: Drehmoment % Parameter 521
o Datenanzeige: Leistung kw Parameter 522
% Datenanzeige: Leistung PS Parameter 523
‘= Datenanzeige: Motorspannung V Parameter 524
{}’, Datenanzeige: \% Parameter 525
Zwischenkreisspannung
Datenanzeige: Therm. FC-Schutz 0 - 100% Parameter 527
Datenanzeige: Digitaleingang Parameter 528
Datenanzeige: Externer Sollwert -200,0 - +200,0% Parameter 533
Datenanzeige: Zustandswort, binar Parameter 534
Datenanzeige: FC-Temperatur °C Parameter 537
Datenanzeige: Alarmwort, bindr Parameter 538
Datenanzeige: Steuerwort, bindr Parameter 539
Datenanzeige: Warnwort 1 Parameter 540
Datenanzeige: Warnwort 2 Parameter 541
Datenanzeige: Klemme 1, mA x 10 Parameter 542
Analogeingang
Datenanzeige: Klemme 2, V x 10 Parameter 543
Analogeingang
Betriebsdaten: Betriebsstunden 0 - 130.000,0 Stunden Parameter 600
Betriebsdaten: Motorlaufstunden O - 130.000,0 Stunden Parameter 601
Betriebsdaten: Anzahl der 0-9999 Parameter 603
< Einschaltungen
g Betriebsdaten: Anzahl der 0-9999 Parameter 604
O Ubertemperaturen
E Betriebsdaten: Anzahl der 0-9999 Parameter 605
€ Uberspannungen
u=. Fehlerprotokoll, Anzeige: Index XX - XXX Parameter 615
o Fehlercode
-S Fehlerprotokoll, Anzeige: Zeit Index XX - XXX Parameter 616
W  Fehlerprotokoll, Anzeige: Wert Index XX - XXX Parameter 617
E Ruckstellen des Kein Rickstellen/ Kein Rickstellen Parameter 619
O  Motorlaufstundenzahlers Ruckstellen
ﬁ Betriebsart 3 Normale Funktion Parameter 620

Parameter 621
Parameter 624
Parameter 625
Parameter 626
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Funktion Einstellwert/Wert Werkseinstellung/ Parameter Nr.
Typenschild: Anwendungsoption, Typ Parameter 628
Typenschild: Kommunikationsoption, Bestell Nr: Parameter 630
BMC Software-ldentifikation Parameter 632
Motordatenbank-ldentifikation Parameter 633
Gerate-ldentifikation fir Kommunikation Parameter 634
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